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クラッチ
周辺ユニット●制動用、保持用ブレーキ（通常使用）

●ロボットアーム等の位置保持 及び 過負荷保護装置

●自動開閉カーテンやブラインドの停止位置保持、及び停電時の強制動作による開閉

用途

品 名
形 式
動 作 説 明
寸 法
（ 全 長 × 外 径 ）
ブレーキトルク設定
動 作 電 圧
消 費 電 力
入 力 方 式
回 転 方 向

SMT-SB35R

軽負荷の制動・保持ブレーキ登場
過負荷保護（スリップ機構）としても使用可能

ス
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※形状、仕様等は予告無く変更する場合があります。

スプリングブレーキ

●クラッチサイズの小型ブレーキ
摩擦板による摩擦ブレーキではなく、弊社独自の
巻きバネブレーキ方式を採用しました。

●静音設計（空転時）
内部のクラッチ機構により、摩擦板タイプで生じる空転時の摺動音はございません。

●0.05～0.2N・mのカスタム設定が可能
ブレーキトルク（0.05～0.2N・m）のカスタム設定が可能で、幅広い用途に対応します。

●簡単取付けによる作業効率の改善
ビスのみで簡単に取り付けることが可能。設置時の部品分解によるギャップ調整が不要です。

●イレギュラーな過負荷にも※

スリップ機構により、駆動側機構の保護装置としても使用が可能です。
また停電時における強制動作も当機構により実現しました。　※使用方法により異なります。

スプリングブレーキ
SMT-SB35R
無励磁動作

38.5 × φ35 （mm）
但し、回転止め部は省く

0.05、0.1、0.15、0.2N・m （0.5、1.0、1.5、2.0kgfcm）
DC 24V
3.0W
シャフト

CW、CCW どちらでも可

SMT-SB35R （単位mm）

φ
3
5

φ
8

極性あり

2-M4

9.2

3.2

φ
1
2

2
3

7

38.5

90°

3

φ18.5

φ22

●操作機器 ・パチンコ・ゲーム機等の遊戯機器操作部（感触制御、演出制御等）　・ジョイスティック

●医療・福祉機器 ・医療用ロボットの関節部　・手術用ロボットの操作部　・義肢装具の関節部
 ・トレーニング機器（負荷制御部等）　・フィットネス機器等（負荷制御部等）

●産業機器 ・トルクリミッター　・ブレーキ　・張力制御

用途

形 式
定 格 電 圧
定 格 電 流
定 格 容 量
コ イ ル 抵 抗
出力トルク（最大）

MR300P/MR2000G

自在なトルクコントロールと
優れた応答性で繊細な制御が可能

M
R
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※形状、仕様等は予告無く変更する場合があります。

MRFデバイス

●優れたトルクコントロール
電流・電圧（磁気力）を変化させる事で、トルク制御ができるため、
プログラムや電気回路でニーズに合ったトルクコントロールが容易です。

●俊敏な応答性
定格電圧を加え、遅延無く定格トルクを発生させる事が可能です。

●高い静音性
磁気力の変化でMRF（Magneto-Rheological Fluid）の
粘度が変化することによりトルクが変化し、高い静音性を実現しました。

●摩耗がなく長寿命を実現
トルクを発生させる為の駆動部分が無く、物理的磨耗等がおきないため長寿命化を実現しました。

●使用用途の柔軟性
細かなトルク制御が必要なコントロールデバイスに最適です。

MR300P
DC12V
0.163A
2.0W

73.6Ω±10%(20℃)
0.03N･m以上(20℃)

MR300P

MR2000G

（単位mm）
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MR2000G
DC24V
0.104A
2.5W

230.9Ω±10%(20℃)
0.2N・m以上(20℃)

内部構造

ディスク コイル

MR流体層
出力シャフト
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